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DC-Servomotoren

Artikel |Bezeichnung Dimension Elektrische Umschreibung Mechanische Umschreibung Gewicht
75001 [DC-SERVOMOTOR 17PC060 0,025 Nm I max. 0,7 A/ U max. 24 V/ RPM max. 5400 ohne Tacho / IP 54 kg 0.3
75002 |[DC-SERVOMOTOR 17PL030 0,046 Nm I max. 1,0 A/ U max. 24 V/ RPM max. 4000 ohne Tacho / IP 54 kg 0.4
75003 [DC-SERVOMOTOR 30PC009 0,14 Nm I max. 1,6 A/ U max. 24 V/ RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 0.9
75004 |[DC-SERVOMOTOR 30PC008 0,14 Nm I max. 2,5 A/ U max. 24 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 0.9
75005 |[DC-SERVOMOTOR 30PM068 0,21 Nm I max. 2,3 A/ U max. 24 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 1.3
75006 |[DC-SERVOMOTOR 30PM010 0,21 Nm I max. 3,4 A/ U max. 24 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 1.3
75007 [DC-SERVOMOTOR 30PM069 0,21 Nm I max. 1,2 A/ U max. 48 V/ RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 1.3
75008 |[DC-SERVOMOTOR 30PM038 0,21 Nm I max. 1,7 A/ U max. 48 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 1.3
75009 |[DC-SERVOMOTOR 30PL086 0,40 Nm I max. 3,2 A/ U max. 24 V/ RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 2.0
75010 [DC-SERVOMOTOR 30PL011 0,40 Nm I max. 4,5 A/ U max. 24 V/ RPM max. 2700 ohne Tacho / IP 54 kg 2.0
75011 [DC-SERVOMOTOR 30PL082 0,40 Nm I max. 2,3 A/ U max. 42 V/ RPM max. 2700 ohne Tacho / IP 54 kg 2.0
75012 |DC-SERVOMOTOR 56PC003 0,44 Nm I max. 4,0 A/ U max. 24 V/ RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 2.8
75013 [DC-SERVOMOTOR 56PC013 0,44 Nm I max. 5,0 A/ U max. 24 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 2.8
75014 |DC-SERVOMOTOR 56PC043 0,44 Nm I max. 1,7 A/ U max. 48 V/ RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 2.8
75015 |[DC-SERVOMOTOR 56PC042 0,44 Nm I max. 2,3 A/ U max. 48 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 2.8
75016 |[DC-SERVOMOTOR 56PM014 0,68 Nm I max. 7,8 A/ U max. 24 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.4
75017 |DC-SERVOMOTOR 56PM044 0,68 Nm I max. 7,8 A/ U max. 48 V/ RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.4
75018 |[DC-SERVOMOTOR 56PM034 0,68 Nm I max. 3,9 A/ U max. 48 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.4
75019 |[DC-SERVOMOTOR 63PM014 0,68 Nm I max. 7,8 A/ U max. 24 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.4
75020 [DC-SERVOMOTOR 63PM044 0,68 Nm I max. 7,8 A/ U max. 48 V/ RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.4
75021 |[DC-SERVOMOTOR 63PM034 0,68 Nm I max. 3,9 A/ U max. 48 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.4
75022 |DC-SERVOMOTOR 63PL046 0,89 Nm I max. 3,6 A/ U max. 48 V/ RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 4.0
75023 |DC-SERVOMOTOR 63PL054 0,89 Nm I max. 6,4 A/ U max. 48 V/ RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 4.0
75024 |DC-SERVOMOTOR 65PC131 0,70 Nm I max. 2,2 A/ U max. 65V /RPM max. 1500 ohne Tacho / IP 54 kg 3.3
75025 |[DC-SERVOMOTOR 65PC132 0,70 Nm I max. 3,0 A/ U max. 65V /RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.3
75026 |DC-SERVOMOTOR 65PC133 0,70 Nm I max. 4,4 A/ U max. 65V /RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.3
75027 |DC-SERVOMOTOR 65PC134 0,70 Nm I max. 5,8 A/ U max. 65V /RPM max. 4000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.3
75028 |[DC-SERVOMOTOR 65PM135 1,40 Nm I max. 4,7 A/ U max. 65V /RPM max. 1500 ohne Tacho / IP 54 kg 5.2
75029 |DC-SERVOMOTOR 65PM136 1,40 Nm I max. 6,2 A/ U max. 65V /RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 5.2
75030 [DC-SERVOMOTOR 65PM137 1,40 Nm I max. 8,4 A/ U max. 65V /RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 5.2
75031 [DC-SERVOMOTOR 65PM138 1,40 Nm I max. 10,8 A/ U max. 65 V/ RPM max. 4000 ohne Tacho / IP 54 kg 5.2
75032 |DC-SERVOMOTOR 75PC131 0,70 Nm I max. 2,2 A/ U max. 65V /RPM max. 1500 ohne Tacho / IP 54 kg 3.3
75033 |DC-SERVOMOTOR 75PC132 0,70 Nm I max. 3,0 A/ U max. 65V /RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.3
75034 |DC-SERVOMOTOR 75PC133 0,70 Nm I max. 4,4 A/ U max. 65V /RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.3
75035 |[DC-SERVOMOTOR 75PC134 0,70 Nm I max. 5,8 A/ U max. 65V /RPM max. 4000 ohne Tacho / IP 54 kg 3.3
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75036 [(DC-SERVOMOTOR 75PM135 1,40 Nm I max. 4,7 A/ U max. 65 V/ RPM max. 1500 ohne Tacho / IP 54 kg 5.2
75037 [(DC-SERVOMOTOR 75PM136 1,40 Nm I max. 6,2 A/ U max. 65V /RPM max. 2000 ohne Tacho / IP 54 kg 5.2
75038 [DC-SERVOMOTOR 75PM137 1,40 Nm I max. 8,4 A/ U max. 65 V/RPM max. 3000 ohne Tacho / IP 54 kg 5.2
75039 [DC-SERVOMOTOR 75PM138 1,40 Nm | max. 10.8 A/ U max. 65 V / RPM max. 4000 ohne Tacho / IP 54 kg 5.2
75040 [(DC-SERVOMOTOR 30PM088 I max. 2.5 A/ U max. 48 V/ RPM max 4200 ohne Tacho / IP 54, mit Stecker

75052 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 17PC060/DT3 kg 0.3
75053 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 17PL030/DT3 kg 0.4
75054 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 30PCO009/DT10 kg 0.9
75055 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 30PCO008/DT10 kg 0.9
75056 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 30PMO068/DT10 kg 1.3
75057 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 30PM010/DT10 kg 1.3
75058 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 30PM069/DT10 kg 1.3
75059 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 30PMO038/DT10 kg 1.3
75060 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 30PL086/DT10 kg 2.0
75061 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 30PL011/DT10 kg 2.0
75062 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 30PL082/DT10 kg 2.0
75063 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 56PC003/DT10 kg 2.8
75064 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 56PCO013/DT10 kg 2.8
75065 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 56PC043/DT10 kg 2.8
75066 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 56PC042/DT10 kg 2.8
75067 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 56PM014/DT10 kg 3.4
75068 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 56PM044/DT10 kg 3.4
75069 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 56PM034/DT10 kg 3.4
75070 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 63PM014/DT10 kg 3.4
75071 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 63PM044/DT10 kg 3.4
75072 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 63PM034/DT10 kg 3.4
75073 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 63PL046/DT10 kg 4.0
75074 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 63PL054/DT10 kg 4.0
75075 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 65PC131/DT10 kg 3.3
75076 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 65PC132/DT10 kg 3.3
75077 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 65PC133/DT10 kg 3.3
75078 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 65PC134/DT10 kg 3.3
75079 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 65PM135/DT10 kg 5.2
75080 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 65PM136/DT10 kg 5.2
75081 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 65PM137/DT10 kg 5.2
75082 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 65PM138/DT10 kg 5.2
75083 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 75PC131/DT10 kg 3.3
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75084 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 75PC132/DT10 kg 3.3
75085 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 75PC133/DT10 kg 3.3
75086 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 75PC134/DT10 kg 3.3
75087 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 75PM135/DT10 kg 5.2
75088 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 75PM136/DT10 kg 5.2
75089 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 75PM137/DT10 kg 5.2
75090 |DC-SERVOMOTOR/TACHO 75PM138/DT10 kg 5.2
75200 |DC-SERVOMOTOR/TACHO MT4535-BTYCN (SD 35-20-A14) inkl. CONN-SET SD/SX Straight
75201 |DC-SERVOMOTOR IM 3353 B5 FMC1281B-00
75202 |DC-SERVOMOTOR/TACHO/Bremse MTB-4525DTYCN (SD 25-40-B14) SPEC. FME 0862B
75203 |DC-SERVOMOTOR/TACHO MT-4535-CTYCN (SD 35-30-B14)
75204 |DC-SERVOMOTOR/TACHO MT-4535-ATYCN (SD 35-15-B14)
75205 |DC-SERVOMOTOR/TACHO/BREMSE MTB-4535-CTYCN (SD 35-30-B14-A10) FME0063B-00
75206 |DC-SERVOMOTOR/TACHO MT-4555-CTYCN
75208 |DC-Servomotor mit Bremse 30PC008-G 0,14 Nm
75290 |Motorenstecker SD/SX Conn Set SD/SX Straight (10479+10663)
Encoder zu DC-Servomotoren
76100 |ENCODER BDG A 403/7 Einbaugeber / 10001/ U/ 5V kpl. mit Gehause/ Hohlwelle 7mm
76101 |ENCODER BDG A- 3600 | Einbaugeber / 36001/U/5V kpl. mit Gehduse/Hohlwelle 7 mm
76102 |ENCODER EH30-500I kg 0.1
76105 |ENCODER EL40G-1000I kg 0.2
76106 |ENCODER EL40G-1000I kg 0.2
76110 |ENCODER EH53B-500I kg 0.4
76115 |ENCODER EH53B-1000I kg 0.4
76130 |ENCODER ENC82-1000lI Signale A+A’/B+B*/C+C'/5V/TTL Gehéausedurchmesser 82mm/ D-Sub
76135 |ENCODER ENC82-500I Signale A+A’/ B+B’/ C+C’/ 5V/ TTL Gehéause 82mm/ D-Sub 9pol. Buchse
76150 |ENCODER ENC55-500I Signale A+A’/ B+B’/ C+C'/ 5V/ TTL Gehéause 55mm/ D-Sub 9pol. Buchse
Kombinationen von DC-Servomotoren und Encoder
79000 |DC-Servomotor m. Encoder 30PL011 0,40 Nm + EL40G-1000 Inkr. Artikel 75010 und 76105 Encoder EL40G-1000 | angebaut kg 2.2
79001 |DC-Servomotor/Tacho m. Encoder MT-4535-BTYCN mit ENC 82-1000Inkr. Artikel 75200 und 76130 Encoder ENC82-1000 | mit Spezialflansch angebaut

79002 |DC-Servomotor m. Encoder 56PM014 mit ENC 55-500 Inkr. Artikel 75016 und 76150 Encoder ENC55-500 | angebaut
79003 |DC-Servomotor m. Encoder 56PC013 mit EH53B-1000 Inkr. Artikel 75013 und 76115 Encoder EH53B-1000I angebaut
79004 |DC-Servomotor m. Encoder 30PC008 mit BDG A 403/7-1000 Inkr. Artikel 75004 und 76100 Encoder BDG A 403/7-1000 langebaut

79005

DC-Servomotor m. Encoder

56PM044 mit ENC82-1000 Inkr.

Artikel 75017 und 76130

Encoder ENC82-1000I angebaut

79006

DC-Servomotor/H'bremse/Tacho/Enc.

MTB-4525DTYCN mit ENC82-1000Inkr.

Artikel 75202+76130+75290+69010

Encoder ENC82-1000I + Flansch angebaut

79007

DC-Servomotor/Tacho mit Encoder

MT-4535-CTYCN mit ENC82-1000Inkr.

Artikel 75203+76130+75290+69010

Encoder ENC82-1000I + Flansch angebaut
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79008

DC-Servomotor/Tacho mit Encoder

MT-4535-ATYCN mit ENC82-1000Inkr.

Artikel 75204+76130+75290+69010

Encoder ENC82-1000I + Flansch angebaut

79009 |DC-Servomotor/H'bremse/Tacho/Enc. MTB-4535-CTYCN m. ENC82-1000Inkr. Artikel 75205+76130+75290+69010 Encoder ENC82-1000I + Flansch angebaut
79010 |DC-Servomotor/Tacho m. Enc. 30PC008/DT10 m.BDG3600 Inkr./7mm Artikel 7055 + 76101 Encoder BDGA-3600I angebaut

79011 |DC-Servomotor/H'bremse/Tacho/Enc. MTB-4545-DTYCN m. ENC82-500Inkr. Artikel 75207 + 76135 + 75290 Encoder ENC82-5001 angebaut

79012 |DC-Servomotor m. Encoder 56PM034 mit BDG3600 Inkr./8mm Artikel 75018 und 76111 Encoder BDG 36001/8 angebaut

79013 |DC-Servomotor m. Encoder 56PM044 mit ENC55-500 Inkr. Artikel 75017 und 76150 Encoder ENC55-500I + Flansch angebaut
79014 |DC-Servomotor m. Encoder 56PM034 mit BDG 720 Inkr. / 8mm Artikel 75018 und 76112 Encoder BDG 720/8 angebaut

79015

DC-Servomotor m. Encoder

56PM014 mit ENC82-1000 Inkr.

Artikel 75016 und 76130

Endocer ENC82-1000I angebaut

79016

DC-Servomotor+Bremse m. Enc.

30PC008-G mit BDG A 403/7-1000Inkr.

Artikel 75208 und 76100

Encoder BDG403/7-10001 angebaut

79018

DC-Servomotor m. Encoder

56PC013 mit ENC82-1000 Inkr.

Artikel 75013 und 76130

Encoder ENC82-10001 angebaut

79019

DC-Servomotor m. Encoder

30PM088 mit BDG A 403/7-1000Inkr.

Artikel 75040 und 76100

Encoder BDG 403/7-1000I angebaut

79020

DC-Servomotor m. Encoder

56PM034 mit ENC82-1000 Inkr.

Artikel 75018 und 76130

Encoder ENC82-1000I angebaut

79021

DC-Servomotor/Tacho mit Enc.

30PL086/DT10 mit EH30-500 Inkr.

Artikel 75060 und 76102

Encoder EH30-5001 angebaut

79022

DC-Servomotor/Tacho mit Enc.

30PL086/DT10 mit BDG 403/7-1000Inkr.

Artikel 75060 und 76100

Encoder BDG 403/7-1000I angebaut

79023

DC-Servomotor mit Encoder

30PLO11 mit BDG 403/7-1000Inkr.

Artikel 75010 und 76100

Encoder BDG 403/7-1000I angebaut

79024

DC-Servomotor mit Encoder

30PLO11 mit ENC55-500Inkr.

Artikel 75010 und 76150

Encoder ENC55-5001 angebaut
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